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La presente invention a pour objet un dispo- 
sitif de deploiement d'un cdble de filotransmis- 
sion reliant un engin sous-marin (1) k partir 
d'une plate-forme de lancement (2) constitute 
de deux troncons de cdble ayant des caracteris- 
tiques de resistance £ la traction differentes, et 
dont au moins une partie d'un troncon est 
stockee sur une bobine (5) portee par I'engin 
(1), et se devide derriere lui au fur et & mesure 
de son deplacement, pour que la partie devidee 
soit immobile par rapport au milieu ambiant (6). 
L'autre partie (32) de ce meme troncon de cdble 
est elle-meme stockee sur une bobine (7), qui 
est reliee a la plate-forme (2) grace au deuxieme 
troncon (4) qui est deploye d'une longueur 
donnee (L) depuis ladite plate-forme (1) pour 
maintenir ladite bobine (7) d une distance (d) 
voulue de celle-ci. Laquelle bobine (7) peut 
devider ladite partie (32) du troncon de fil de 
liaison au fur et d mesure et & la demande en 
cas de deplacement de la plate-forme (2), afin 
que Tensemble du troncon de cable (3) reste 
immobile par rapport au milieu (6), quelles que 
soient la vitesse de deplacement de I'engin (1) 
et de sa plate-forme de lancement (2). 
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La presente invention a pour objet un precede et 
un dispositrf de deploiement d'un cdble de filotrans- 
mission d'un engin sous-marin a partir d'une plate-for- 
me de lancement 

Le secteur technique de I'invention est la fabrica- 5 
tion de bobine de cdble de filotransmission devant se 
derouler depuis et quelle que soit la vitesse de la pla- 
te-forme mere, qui a lance I'engin sous-marin avec 
lequel on veut conserver une liaison de transmission 
a travers ce cdble et qui doit derouler lui-meme a 10 
V autre extremite une autre partie du cdble au fur et a 
mesure de son propre avancement 

Une des applications principales de Tinvention 
est son utilisation pour le lancement et le tlloguidage 
d'une torpille sous-marine autopropulsee a partir 15 
d'une plate-forme mobile. 

II est connu en effet qu'il est difficile de transmet- 
tre des informations fiables et non perturbees a un 
engin im merge car dans le domaine sous-marin, les 
ondes porteuses possibles disponibles, qu'elles 20 
soient acoustiques, optiques ou radio, ont une portee 
en distance faible, une largeur de bande passante 
reduite et sont deviees et perturbees facilement; ceci 
est encore plus critique quand I'engin et/ou son lan- 
ceur se deplacent a vitesse elevee. 25 

Aussi, dans beaucoup d'applications, il est 
necessaire de conserver un cdble de liaison entre un 
engin inhabite ou habite, que Ton veut controler ou 
avec qui on veut conserver des communications, et 
dont on veut recevoir des informations, et son support 30 
ou plate-forme de mise en oeuvre, ou se situent les 
instruments de communication et/ou de controle : 
dans le cas d'un engin se deplacant a faible vitesse 
et dans une zone poche du support ou de la plate-for- 
me, ces cables, pouvant etre relativement encom- 35 
brants, sont generalement fixes sur I'engin et se 
deroulent seulement depuis le support qui lui-mfime 
peut immerger en pendulaire un support relais inter- 
mediate pour faciliter les mises a I'eau et a partir 
duquel se deploie I'engin une fois descendu a la pro- 40 
fondeur voulue. 

Ce principe n'est pas applicable cependant aux 
engins se deplacant a vitesse assez elevee et sur des 
distances assez grandes, car le cable freine leur 
course et induit alors des efforts a vaincre et des puis- 45 
sances importantes que le cable doit supporter lui- 
meme egalement au risque de se rompre; on utilise 
alors plutot dans ce cas des cables tres fins, qu'on 
appelle plutdt des fits, qui assurent surtout la trans- 
mission d'informations et tres rarement de la puis- 50 
sance et qui se deroulent d'une part pour un cote 
depuis le support s'B est aussi mobile et, d'autre part, 
pour I'autre extremite depuis I'engin en mouvement. 

Les parties deroulees restent alors immobiles par 
rapport a I'eau a partir d'un point de separation donne, 55 
situe entre le support et I'engin : elles n'induisent 
done que peu d'efforts sur I'engin et/ou le support et 
ne subissent elles-m§mes qu'un faible effort de trac- 



tion en retour. 

En general, ces cables ou fils sont perdus apres 
chaque utilisation, d'ou I'interet d'utiliser des liaisons 
sans renfort de traction pour en minimiser les couts; 
de plus, pour obtenir de grandes longueurs stocka- 
bles sur I'engin sans que eel a occupe un volume trop 
important qui modifierait les structures et les perfor- 
mances de celui-ci, il est necessaire d'avoir des fils ou 
cables du plus faible diametre possible, d'une grande 
souplesse et d'un rayon de courbure le plus faible. 

Ces fils peuvent etre alors assez fragiles, surtout 
que pour avoir de bonnes performances compte tenu 
des imperatifs de diametre, on utilise de plus en plus 
des fibres optiques. 

De nombreuses societes fabriquent des engins 
equipes de divers dispositits incluant une telle liaison 
par fil, se deroulant depuis une bobine placee sur 
I'engin : on peut citer par exemple les vehicules tele- 
commandes fabriques par la societe ECA et qui sont 
mis en oeuvre depuis un navire, en general militaire, 
pour deposer des mines sous-marines, ou les rep&rer 
pour les faire exploser a distance. Cette societe a 
depose egalement la demande de brevet liaison 
sous-marine partir le 27 Mars 1980 sous le No. FR. 
2.479.129 qui decrit une bobine de fil portee par un 
plongeurou un vehicule sous-marin, qui deroule alors 
ledit fil deniere lui en se deplacant, I'autre extremite 
etant reliee a un appareil fixe pose sur le fond. 

Dans la categorie d'engins sous-marins la plus 
repandue que sont les torpilles, beaucoup d'ente elles 
sont egalement filoguidees, pour assurer un meilleur 
guidage a grande vitesse sur leur objectif, compte 
tenu des limitations de transmission dans le milieu 
aquatique; le probleme est, dans ce cas, encore plus 
crucial du fait des vitesses relativement elevees de 
ces engins, qui peuvent se propulser a plus de 20 
m/secou 70 km/H et sur des distances de plus de 10 
km. 

Pour permettre ce tlloguidage, ces torpilles dispo- 
sent par exemple d'un logement situe dans une tran- 
che specifique du corps principal, remplie d'eau et en 
general situee vers le milieu ou a I'arriere de ce corps : 
le fil est enroule dans ce logement en bobine circutaire 
avec I'extremite exterieure reliee fixe aux autres par- 
ties de I'engin et I'extremite interieure lib re passant 
dans un tube reliant ledit logement a une sortie arriere 
situee soit sur la peripherie du carenage du propul- 
seur, soit dans son axe; ainsi quand la torpille avance, 
le fil se devide parl'interieurde la bobine en glissant 
a travers ce tube par I'effet de traction qu'il subit a par- 
tir dans un premier temps du support qui lance ladite 
torpille puis dans un deuxieme temps de la partie du 
fil dej^ deroulee. 

Ce dispositif est connu depuis longtemps et est 
applique sur toutes les torpilles connues a ce jour, et 
a ete ameliore au cours des realisations soit par la 
qualite des cdbles utilises et leur precede de 
stockage, soit par les systemes de liaison avec le sup- 
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port ou par les passages en tube dans la torpille : cer- 
tains fabricants ont depose quelques demandes de 
brevet sur certains perfectionnements tels que celui 
de la societe suedoise FORENADE FABRIKS- 
VERKEN depose le 17 Octobre 1978 sous le No. FR. 5 
2.406.801 et decrivant des "perfectionnements 
apportes aux torpilles guidees par fil" ou celui de la 
societe allemande LICENCIA PATENT-VERWAL- 
TUNGS GmbH, depose le 24 Aout 1965 sous le No. 
FR. 1 .602.868 et portant sur une "gaine de protection 10 
flexible pour le fil metallique de command e, pouvant 
se derouler a partir d'une bobine de batiment et d'une 
bobine de torpille a commande par fil devant etre Ian- 
cee de ce batiment". 

En effet, si le probleme de deroulement du fil pro- 15 
prement dit, tant depuis I'engin lui-meme, que depuis 
le support qui met en oeuvre I'engin est done a peu 
pres resolu a ce jour dans des conditions que Ton peut 
juger satisfaisantes, meme si de nouveaux perfec- 
tionnements sont possibles, le probleme de la protec- 20 
tion du fil deroule aux abords des superstructures du 
support n'est sdutionne a I'heure actuelle que grace 
a une gaine flexible a travers laquelle peut glisser le 
fil. 

Cette gaine est en effet stockee sur le support, 25 
attache a celui-ci par une extremite fixe a travers 
laquelle est enfilee la partie du fil devant se derouler 
depuis le support et stockee elle-meme en amont sur 
une bobine : I'autre extremite de la gaine est attachee 
a I'engin, qui porte pour sa part I'autre partie du fil jo 
comme indique precedemment 

Quand I'engin est lance, cette gaine se deroule 
dans un premier temps seule, sur une longueur de 60 
m environ, puis, une attache entre le fil passant a 
I'interieur et cette gaine se rompt sous la traction, afin 35 
que si le support se deplace de son cdte, la bobine du 
fil qu'il porte puisse se derouler, alors que celle situee 
sur I'engin deroule a partir de la rupture de I'attache 
et a la demande, sa propre partie pour suivre I'avan- 
cement de celui-ci. 40 

Les deux bobines permettent alors aux deux vehi- 
cules, I'engin et son support, de se deplacer indepen- 
damment Tun de I'autre, tout en conservant le fil de 
liaison immobile par rapport au milieu sous-man n. 

Du cote du support la gaine de protection liee a 45 
celui-ci evite au fil de risquerde s'accrocher dans les 
superstructures, mais cette gaine impose au fil, qui se 
devide quand le support se deplace, un frottement 
interne sur toute la longueur de cette gaine qui freine 
ainsi la vitesse du support pour evrter un effort trop so 
important sur le fil qui passe a I'interieur. Celui-ci doit 
aussi pouvoir resister a cause de cela, meme en limi- 
tant la vitesse de deplacement du support, a une trac- 
tion d'au moins 120 N, alors qu'un devidement libre 
comme du cote de I'engin, une resistance a la traction 55 
de 40 N est suffisante. 

De plus, lors de la rupture de I'attache entre le fil 
et la gaine, quand celle-ci est completement derou- 



lee, I'effort transmis est de I'ordre d'une centaine de 
kilo, ce qui provoque un allongement elastique de plu- 
sieurs metres dans le cable ou fD de liaison, puis un 
phenomene de ressort par rapport a I'interieur de la 
gaine, ce qui peut amener un bourrage du fil dans cel- 
le-ci et sa rupture. 

L'attache est egalement bien sur raccordee au fil 
vers I'endroit ou se situe le raccord entre le trongon 
du cable devant resister a 1 20 N et celui devant resis- 
ter a 40 N ce qui constitue une faiblesse supplemen- 
tal au point ou se produit justement I'effet de ressort 
ci-dessus. 

Enfin, on peut noter que la gaine de protection 
doit etre souple et resister a la traction, ce qui en aug- 
mente le cout par le choix des materiaux tels que 
Tacier inoxydable et sa fabrication en elements d 'heli- 
ces rigides, agrafes les uns aux autres pour faire 
armature : or cette gaine est perdue comme le fD de 
transmission a chaque lancement 

Dans certaines applications specifiques, cette 
gaine metallique frottant sur les superstructures 
quand elle joue son role de protection, gen ere egale- 
ment des bruits qui se propagent dans le milieu sous- 
marin et qui peuvent etre genants survant I'application 
consideree tels que lancement de torpilles a partir de 
sous-marins porteurs immerges comme cela est sou- 
vent utilise dans le domaine militaire. 

Ce probleme de gaine de protection ne se pose 
pas pour la mise en oeuvre d'objets passrfs qui torn- 
bent a la verticale depuis un support dont les super- 
structures ne sont pas agressives : on peut dans ce 
domaine citer par exemple le brevet FR. 2.452.193 
depose le 27 Fevrier 1979 par la societe THOMSON 
CSF sur une "bouee aeroportee largable a declen- 
chement inertier, permettant des liaisons radio en 
surface et a partir de laquelle un conteneur portant 
des capteurs coule jusqu'a des profondeurs de 2000 
m et envoient des informations a travers un cable qui 
se deroule derriere lui. 

On releve egalement le brevet europeen EP 
145.069 depose le 29 Novembre 1983 sous priorite 
americaine par MAGNAVOX et portant sur un "appa- 
reil pour le deploiement d'une bouee acoustique a 
profondeur multiple" grace a une serie de dispositifs 
largables les uns a pres les autres. 

Dans le cas particulier de la presente invention ou 
les engins sous-marins sont mobiles et lances depuis 
un support qui doit conserver une liaison filaire avec 
ces engins, et qui lui-meme peut se deplacer, le pro- 
bleme pose est de pouvoir proteger le fil de liaison 
contre toute agression possible pouvant venir des 
superstructures du support, mais aussi du frottememt 
dans une gaine ou d'autres structures de protection, 
tout en gardant toute liberte de deploiement aux par- 
ties de ce fil, tant par rapport au support que par rap- 
port a I'engin pour tout deplacement, meme a grande 
vitesse, de ceux-ci, lesdites parties du fil une fois devi- 
dees devant rester immobiles par rapport au milieu 
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ambiant 

Un solution au probleme pose est un procede de 
deploiement d'un cdble de filotransmission relie a un 
engin sous-marin a partird'une plate-forme de lance- 
ment constituee de deux troncons de cable ayant des 5 
caracteristiques de resistance a la traction differen- 
tes, et dont au moins la partie du troncon de resis- 
tance a la traction la plus faible, dont I'extremite libre 
est reliee a I'engin, est stockee sur une bobine portee 
par celut-ci, et se devide derriere lui au fur et a mesure 10 
de son deplacement, pour que la partie devidee soit 
immobile par rapport au milieu ambiant, dans lequel : 

- on lance, depuis ladite plate-forme ledit engin 
portant une partie du troncon de cable de resis- 
tance la plus faible stockee sur la bobine integree 15 
a sa structure et solidaire d'une deuxieme bobine 
recevant I'autre partie du troncon de fil de resis- 
tance la plus faible; 

-on deroule depuis ladite plate-forme le 
deuxieme troncon de cable a resistance a la trac- 20 
tion la plus forte d'une longueur donnee, de telle 
facon que I'ensemble forme par ledit engin et les 
deux bobines soient a une distance minimum 
voulue de ladite plate-forme; 

- lorsque cette longueur est atteinte, on separe 25 
I'engin de la bobine et on definit ainsi au point de 
separation une origine de deplacement, a partir 

de laquelle on deroule, d'une part et d'un cote, au 
fur et a mesure et a la demande, la partie du tron- 
con stocke sur la bobine integree a I'engin, qui 30 
continue sa trajectoire, et d'autre part et de I'autre 
cote, la partie du troncon stocke sur la bobine, 
reliee a la plate-forme par le troncon de cable, de 
telle facon que I'ensemble du troncon reste immo- 
bile par rapport au milieu ambiant, quel que soit 35 
le deplacement de I'engin et de sa plate-forme de 
lancement. 

Dans un mode preferential de realisation on inte- 
gre ladite bobine portant la partie du troncon de cable 
de resistance la plus faible dans une structure, sur 40 
laquelle on monte des ailerons exterieurs, et on 
oriente ceux-ci par rapport au point d'attache du tron- 
con de cable reliant alors ladite structure a la plate-for- 
me, de telle facon que suivant la longueur donnee de 
ce troncon et la distance voulue, cette demiere soit 45 
obtenue pour une vitesse de deplacement donnee de 
la plate-forme. 

De preference, on dispose lesdits ailerons en 
nombre et en emplacement de telle facon que Ton 
maintienne ladite structure a la distance minimum de so 
la plate-forme dans un plan vertical, situe lui-meme a 
une distance minimum donnee par rapport au plan 
vertical de son point de lancement sur ladite plate-for- 
me. 

Par ailleurs et de preference egalement, ledit 55 
troncon de cable a resistance a la traction la plus forte 
est un cable de transmission porteur permettant le 
remorquage de ladite bobine par ladite plate-forme de 



lancement, quelle que soit la vitesse de celle-ci. 

Suivant le type d'application et le choix des tron- 
cons de cable, ladite bobine peut etre egalement soli- 
daire d'un dispositif d'interface electron ique entre les 
extremites des troncons de cable et qui assure toute 
transformation necessaire de signaux transmis alors 
chacun dans ces troncons en fonction des caracteris- 
tiques de ceux-ci. 

Cect est surtout interessant dans le cas ou 
I'ensemble du troncon de cable de resistance a la 
traction la plus faible, est un fil de petit diametre cons- 
titue d'au moins une fibre optique et n'ayant qu'une 
charge de rupture de 5 kg minimum, alors que le tron- 
con de cable a resistance la plus forte peut etre cons- 
titue de fils metalliques de liaisons. 

Le resultat est un nouveau procede et dispositif 
de deploiement d'un cable de filotransmission d'un 
engin sous-marin a partird'une plate-forme de lance- 
ment 

Ces precedes et d is posit rfs repondent en effet 
aux divers inconvenients cites precedemment dans 
les autres systemes de deploiement de cables et 
a p portent des avantages propres et intrinseques a 
I' invention proprement dite, tels qu'en particulier : 

- la suppression de la gaine flexible de protection 
qui, d'une part creait des risques de rupture du 
cable de transmission frottant a I'interieur, et 
d'autre part, representait un cout de consomma- 
bles assez important a chaque lancement; cette 
gaine generait aussi du bruit par ses frottement 
sur les superstructures, qui elles-memes 
devaient recevoir des berceaux de retenu contre 
lesquels s'appuyait la gaine pour eviter qu'elle ne 
se prenne dans un gouvernail ou une helice : la 
presente invention sup prime tout ceci et permet 
de simplifier done egalement les structures; 

- ('amelioration de la fiabilite de la liaison par la 
protection certaine du troncon de cable de filo- 
transmission proprement dit qui se deroule d'un 
cote de I'engin et de I'autre cote de la bobine liee 
au support, car son deport a une distance donnee 
de celui-ci I'ecarte de tout risque d'agression des 
superstructures et permet une realisation d'un 
seul tenant de ce troncon sans changement de 
resistance; 

- la diminution possible de resistance et du dia- 
metre de ce troncon de cable de filotransmission 
proprement dit relie a I'engin grace justement a 
('amelioration de la fiabilite de la liaison, le cable 
etant moins expose et pouvant etre plus fragile et 
plus fin, permettant en particulier de faciliter ('uti- 
lisation de fibres optiques et, en outre, d'augmen- 
ter la capacite de stockage des bobines 
embarquees; 

-('augmentation des possibilites devolution de 
la plate-forme mere qui peut ainsi se de placer a 
plus grande vitesse, sans risque pour le troncon 
du cable qui se deroule dans le milieu liquide, 
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puisque les efforts de traction sont alors encais- 
ses uniquement par le troncon du cable alors por- 
teur qui remorque la bobine liee a la plate-forme; 
cette capacite de vitesse importante de degage- 
ment est tres interessante bien sur dans les appli- 
cations militaires; 

- la possibilite d'integrer dans la bobine liee a la 
plate-forme une electronique d'interface entre le 
troncon de cable de filotransmission relie a 
I'engin, qui peut etre done constitue de fibres opti- 
ques et transmettre des signaux de meme nature, 
et I'autre troncon de filotransmission qui, etant 
plus resistant, plus court, porteur, peut etre mul- 
ticomposant, et metalliques et plus gros ; de plus, 
il est relie a la plate-forme qui n'est souvent equi- 
pee, surtout pour les sous-marins militaires, que 
de prises electriques seules : cette interface peut 
permettre de restituer ainsi un signal electrique a 
partir d'un signal optique et reciproquenent; 

- la disposition et le choix d'ailerons sur la struc- 
ture ou le conteneur porteur de la bobine immer- 
gee et remoquee permettant de choisir et de 
determiner non seulement une distance par rap- 
port a la plate-forme, mais egalement un angle de 
gisement par rapport a sa trajectoire propre, il est 
possible de trader ainsi plusieurs corps en meme 
temps, pour d'rfferents usages et done de lancer 
simultanement plusieurs engins sous-marins, ce 
qui n'est pas possible aussi simplement avec les 
systemes actuels. 

On pourrait citer d'autres avantages de la pre- 
sente invention, mais ceux cites ci-dessus en demon- 
trent deja suffisamment pour en justifier la nouveaute, 
Tinnovation et I'interet 

La description, les dessins ci-apres represented 
un exemple de realisation de ('invention, mais n'ont 
aucun caractere limitatrf : d'autres realisations sont 
possibles a partir des revendications qui precisent la 
portee et I'etendue de cette invention, en particulier 
en choisissant des engins sous-marins qui soient 
d'autre nature que les torpilles telles que represen- 
tees ici et des plate-formes support qui soient de tout 
type, autre que la representation a partir d'un lance- 
ment de sous-marin tel que represents ici. On peut 
egalement utiliser la presente invention pour des Ian- 
cements a partir de navire de surface, mais aussi 
d'aeronefs gardant un fil porteur assurant le passage 
de Tinterface jusqu'a une profondeur donnee, ou est 
maintenu le conteneur de deploiement. 

La figure 1 est une vue d'ensemble du dispositif 
suivant Invention apres le lancement et le deploie- 
ment du cable de filotransmission. 

La figure 2 est une vue de cote en coupe partielle 
de la partie du dispositif suivant ('invention en position 
de stockage. 

La figure 3 est une vue similaire a celle de la 
figure 2 juste apres le lancement de I'engin. 

La figure 1 est une vue d'ensemble schematique 



de dispositif suivant ('invention et permettant ('appli- 
cation du procede egalement suivant Tin vention, pour 
permettre le deploiement d'un cable de filotransmis- 
sion entre un engin sous-marin 1 represents ici sous 

5 forme de torpille a partir d'une plate-forme de lance- 
ment 2 representee ici comme etant une partie d'un 
sous-marin disposant de tubes de lancement 8 de 
type torpille a partir duquel peut etre lance I'engin ou 
torpille 1 et I'ensembledu dispositif de deploiement de 

10 filotransmission tel que decrit ci-apres. 

Ce dispositif de deploiement est constitue d'une 
maniere connue de deux troncons de cable ayant des 
caracteristiques de resistance a la traction drfferen- 
tes, et dont nu moins la partie 31 du troncon de resis- 
ts tance a la traction la plus faible en general de I'ordre 
de 50 N dont I'extremite libre est reliee a I'engin 1, est 
stockee sur une bobine 5 portee par celui-ci et se 
devide derriere lui au fur et a mesure de son de place- 
ment pour que la partie devidee soit immobtlisee par 

20 rapport au milieu ambiant 6. 

Dans la presente invention etce qui constitue une 
originalite de celle-ci, une autre partie 32 du troncon 
de cable de resistance a la traction la plus faible est 
elle-meme stockee sur une bobine 7 recevant I'autre 

25 extremite de ce troncon et qui est reliee a la plate-for- 
me 2 grace au deuxieme troncon 4 a resistance a la 
traction la plus forte et qui est deploye d'une longueur 
donnee L depuis ladite plate^forme 2 pour maintenir 
ladite bobine 7 a une distance d voulue de celle-ci. 

30 Ladite bobine 7 peut devider par tout moyen 

connu comme eventuellement le meme type de 
bobine 5 que celle embarquee sur I'engin 1, ladite par- 
tie 32 du troncon de fil de liaison au fur et a mesure 
et a la demande, en cas de deplacement de la plate- 

35 forme 2, afin que I'ensemble du troncon 3 de cable de 
filotransmission proprement dit reste immobile par 
rapport au milieu 6, quels que soient les deface- 
ments de I'engin 1 d'une part et de sa plate-forme de 
lancement 2 d'autre part. 

40 Les deux parties 31 et 32 de ce meme troncon 3 

de cable se devide done a partir d'un point d'origine 
0 des deplacements correspondent a la position a 
laquelle se trouve la bobine 7 et I'engin 1, alors tou- 
jours sol ida ires Tun de I'autre comme quand ils sont 

45 lances par la plate-forme support 2 et lorsque la lon- 
gueur du troncon de cable 4 a atteint la longueur choi- 
sie L. 

La separation en ce point 0 de cette bobine 7 et 
de I'engin 1 portant sa propre bobine 5 peut se faire 

so par tout moyen de type largage automatique ou rup- 
ture de liaison a partir d'une force donnee, et deter- 
mine done ce point d'origine a partir duquel le troncon 
de cable 3 reste immobile dans le milieu quel que soit 
le deplacement de la plate-forme 2, a une vitesse V2 

55 donnee et du vehicule 1 a sa vitesse de lancement 
et/ou d'autopropulsion possible V1 . 

Le troncon 4 a resistance a la traction la plus forte 
est done de preference et essemtiellement un cable 
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de transmission porteur qui peut etre de section suf- 
fisante pour resister a tout effort de remorquage de 
ladite bobine 7 par ladite plate-forme de lancement 2, 
meme a une vitesse V2 importante. 

De preference, pour pouvoir assurer une bonne 
position de la bobine 7 par rapport a cette plate-forme 
2, cette dite bobine porta nt la partie 32 du troncon de 
cable de resistance la plus faible est integree dans 
une structure 9, qui comporte des ailerons exterieurs 
1 0, orientes par rapport au point d'attache du troncon 
4 de cable reliant alors ladite structure 9 a la plate-for- 
me 2, de telle facon que su'rvant la longueur L donnee 
de ce troncon et a la distance d voulue, cette demiere 
soit obtenue pour une vitesse V2 de deplacement 
donnee de la plate-forme 2. 

De meme, on peut disposer lesdits ailerons 1 0 en 
nombre et en emplacement de telle facon que Ton 
maintienne ladite structure 9 d'une part a la distance 
minimum de la plate-forme d, et d'autre part dans un 
plan vertical, situe lui-meme a une distance minimum 
donnee par rapport au plan vertical de son point de 
lancement 8 sur ladite plate-forme 2. En effet il est 
connu de tout homme du metier dans le domaine 
hydrodynamique qu'en jouant sur les orientations des 
ailerons 10, ceux-ci subissent une resistance a 
I'avancement donnant une force portante R opposee 
a cet avancement, et qui composee avec la force de 
traction T creee par le cable porteur 4, le poids propre 
de I'engin et sa propre poussee de carene situee au 
centre de celle-ci, provoque une orientation et un 
deplacement de ladite structure 9 jusqu'a ce que les 
drfferents efforts concemes s'equilibrent et maintien- 
nent ladite structure a une distance donnee d de la 
plate-forme et egalement a un angle de gisement par 
rapport a la trajectoire de celle-ci, ou ce qui est equi- 
valent a une distance donnee de plans verticaux 
associes. 

Ladite structure 9 se comporte en effet alors 
comme un depresseur tel qu'utilise dans les chaluts 
qui disposent de planches qui en permettent Touver- 
ture, ou dans le remorquage de poissons remorques 
par tout type de navires. 

De preference, ladite bobine 7 est enfermee dans 
la structure 9 qui peut etre un conteneur carene, ren- 
fermant toute la structure et tout d is posit if associe a 
ladite bobine 7, et dont les dimensions et les caracte- 
ristiques permettent sa fixation a Tamere dudit engin 
1 , tel que represents dans les figures 2 et 3, lors de 
son stockage et de son lancement depuis tout sys- 
teme 8 adapte pour cela et situe sur la plate-forme 2, 
tels que les tubes de lancement de torpilles. 

Comme indique deja precedemment, I'ensemble 
du troncon de cable 3 de resistance a la traction la 
plus faible est un fit de petit diametre, qui peut etre 
done constitue d'au moins une fibre optique, et 
n'ayant qu'une charge de rupture de I'ordre de 50 N 
maximum. 

En ce cas, ou meme tout autre type de cables, 



ladite bobine 7 est solidaire d'un dispositif d'interface 
electronique situe dans ladite structure 9, entre les 
extremites des troncons de cables 3 et 4, et assurant 
toute transformation necessaire de signaux transmis 

5 dans chacun de ces troncons en fonction des carac- 
teristiques de ceux-ci. 

La figure 2 est une vue en coupe partielle d'un 
dispositif suivant I'invention, en position de stockage 
a I'interieur par exemple d'un tube de lancement de 

w torpilles 8, tel que figure sur la figure 1 , et done suivant 
un diametre constant representant I'interieur dudit 
tube. Cet ensemble represents ici partiellement, 
represente a titre d'exemple, la partie arriere d'une 
torpille 1 equipee de son propulseur 11 et d'une 

15 bobine 5 de stockage de la partie du troncon de cable 
de filotransmission, embarquee sur ladite torpille 1, 
telle que definie precedemment 

Cet ensemble comprend egalement la bobine 7 
de stockage de I'autre partie du troncon du cable de 

20 filotransmission qui est reliee ensuite par un cable 
porteur 4 audit support lanceur : ledit cable 4 etant 
stocke, par exemple comme represente ici, sous 
forme de bobine, a I'interieur du tube 8 de lancement 
Ce tube comporte egalement un lanceur 12, qui per- 

25 met d'ejecter ladite torpille 1, entraTnant avec e!le la 
bobine 7 grace a un tube, par exemple de liaison la, 
a rinterieur duquel passe le fil du cable de filotrans- 
mission proprement dit 

La figure 3 represente les memes parties carac- 

30 teristiques de I'invention telles que deja representees 
dans la figure 2 en position de stockage et telles que 
decrites dans la figure 1 en, configuration deployee. 

Dans cette figure, on retrouve la torpille 1 porta nt 
ladite bobine 5, telle que definie precedemment et 

35 entraTnant, grace a une liaison 1 3, la bobine 7 integree 
dans une structure ou un conteneur 9. relie par le 
cable 4 au tube de lancement 8, apres son ejection 
par tout systeme de lancement 12. 

La structure ou conteneur 9 peut comporter done, 

40 outre la bobine 7, un systeme electronique d'interface 
14, entre le cable porteur 4 et le troncon de cable de 
filotransmission 3. Ce cable passe dans un tube de 
liaison la qui, comme decrit precedemment se deta- 
chera de la torpille 1 , une fois que le cable 4 aura ete 

45 completement deroule a une longueur donnee depuis 
la plate-forme de support 2, et le point d'origine du 
deplacement a partir duquel la partie des troncons 
stockes dans les bobines 7 et 5 respectivement se 
derouleront se situera a I'endroit repere a I'origine 0 

so au point de rupture entre ce systeme de liaison 13 et 
I'engin 1. 

tedit conteneur 9 peut etre egalement de toute 
forme possible tel que represente ici en forme 
d'ovoTde, avec ses ailerons 10 lui permettant de se 
55 stabiliser a la distance voulue, mais egalement on 
peut envisager des formes en couronne avec des 
ailerons interieurs ou toute autre disposition permet- 
tant d'assurer et de realiser le precede et le dispositif 
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tel que revendique dans la presente invention. 



Revendications 

1. Procedg de deploiement d'un cable de file-trans- 
mission relie a un engin sous-marin (1) a partir 
d'une plate-forme de lancement (2) constitute de 
deux troncons de cable ayant des caracteristi- 
ques de resistance a la traction differentes, et 
dont au moins la partie du troncon de resistance 
a la traction la plus faible, dont I'extremite libre est 
reliee a I'engin (1), est stockee sur une bobine (5) 
portee par celui-ci, et se devide deniere lui au fur 
et a mesure de son deplacement, pour que la par- 
tie devidee soit immobile par rapport au milieu 
ambiant (6), caracterise en ce que : 

- on lance, depuis ladite plate-forme (2) ledit 
engin (1) portant une partie (31) du troncon de 
cable de resistance la plus faible stockee sur 
la bobine (5) integree a sa structure et soli- 
daire d'une deuxieme bobine (7) recevant 
I'autre partie (32) du troncon de fil de resis- 
tance la plus faible; 

- on deroule depuis ladite plate-forme (2) le 
deuxieme troncon (4) de cable a resistance a 
la traction la plus forte d'une longueur don nee 
("L"), de telle facon que I'ensemble forme par 
ledit engin (1) et les deux bobines (5 et 7) 
soienta une distance ("d") minimum voulue de 
ladite plate-forme (2); 

- lorsque cette longueur ("L") est atteinte, on 
separe I'engin (1 ) de la bobine (7) et on definit 
ainsi au point de separation une origine ("0") 
de deplacement, a partir de laquelle on 
deroule, d'une part et d'un cdte, au fur et a 
mesure et a la demande, la partie (31) du tron- 
con stocke sur la bobine (5) integree a I'engin 
(1), qui continue sa trajectoire, et d'autre part 
et de I'autre cdte, la partie (32) du troncon 
stocke sur la bobine (7), reliee a la plate-forme 
par le troncon de cable (4), de telle facon que 
I'ensemble du troncon (3) reste immobile par 
rapport au milieu ambiant (6), quel que soit le 
deplacement de I'engin (1) et de sa plate-for- 
me de lancement (2). 

2. Precede de deploiement d'un cable de filotrans- 
mission suivant la revendication 1 , caracterise en 
ce que Ton integre ladite bobine (7) portant la par- 
tie (32) du troncon de cable de resistance la plus 
faible dans une structure (9), sur laquelle on 
monte des ailerons exterieurs (10), et on oriente 
ceux-ci- par rapport au point d'attache du troncon 
(4) de cable reliant alors ladite structure (9) a la 
plate-forme (2), de telle facon que suivant la lon- 
gueur (L) don nee de ce troncon et a la distance 
(d) voulue, cette demiere soit obtenue pour une 



vitesse (V2) de deplacement donnee de la plate- 
forme (2). 

3. Precede de deploiement d'un cable de filotrans- 
5 mission suivant la revendication (2), caracterise 

en ce qu'on dispose lesdits ailerons (10) en nom- 
bre et en emplacement, de telle facon que Ton 
maintienne ladite structure (9) a la distance mini- 
mum (d) de la plate-forme dans un plan vertical, 
10 situe lui-meme a une distance minimum donnee 

par rapport au plan vertical de son point de lan- 
cement (8) sur ladite plate-forme (2). 

4. Dispositif de deploiement d'un cable de filotrans- 
15 mission reliant un engin sous-marin (1) a partir 

d'une plate-forme de lancement (2) constitute de 
deux troncons de cable ayant des caracteristi- 
ques de resistance a la traction differentes, et 
dont au moins la partie du troncon de resistance 

20 a la traction la plus faible, dont I'extremite libre est 

reliee a I'engin (1 ), est stockee sur une bobine (5) 
portee par celui-ci, et ce devide deniere lui au fur 
et a mesure de son deplacement, pour que la par- 
tie devidee soit immobile par rapport au milieu 

25 ambiant (6), caracterise en ce que I'autre partie 

(32) du troncon de cable de resistance a la trac- 
tion la plus faible est elle-meme stockee sur une 
bobine (7), qui est rel iee a la plate-forme (2) grace 
au deuxieme troncon (4) a resistance a la traction 

30 la plus forte, et qui est deploy e d'une longueur 
donnee (L) depuis ladite plate-forme (1) pour 
maintenir ladite bobine (7) a une distance (d) vou- 
lue de celle-ci, laquelle bobine (7) peut devider, 
par tout moyen connu, ladite partie (32) du tron- 

35 con de fil de liaison, au fur et a mesure et a la 

demande, en cas de deplacement de la plate-for- 
me (2), afin que I'ensemble du troncon de cable 
(3) reste immobile par rapport au milieu (6), quel 
que soit le deplacement de I'engin (1) et de sa pla- 

40 te-forme de lancement (2). 

5. Dispositif de deploiement d'un cable de filotrans- 
mission suivant la revendication 4, caracterise en 
ce que ledit troncon (4) a resistance a la traction 

45 la plus forte est un cable de transmission porteur 

permettant le remorquage de ladite bobine (7) par 
ladite plate-forme de lancement (2), quelle que 
soit la vitesse (V2) de celle-ci. 

so 6. Dispositif de deploiement d'un cable de filotrans- 
mission suivant la revendication 5, caracterise en 
ce que ladite bobine (7) portant la partie (32) du 
troncon de cable de resistance la plus faible est 
integree dans une structure (9) qui comporte des 

55 elements exterieurs (1 0) orientes par rapport au 

point d'attache du troncon (4) de cable reliant 
alors ladite structure (9) a la plate-forme (2), de 
telle facon que suivant la longueur (L) donnee de 
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ce troncon et la distance (d) voulue, cette der- 
ni6re soit obtenue pour une vitesse (V2) de depla- 
cement donn6e de la plate-forme (2). 

7. Dispositrf de d6ploiement d'un cable de filotrans- 5 
mission suivant Tune quelconque des revendica- 
tions 4 a 6, caracterise en ce que ladite bobine (7) 

est solidaire d'un dispositrf d'interface electroni- 
que entre les extremites des troncons de cable (3 
et 4) et qui assure toute transformation neces- 10 
saire de signaux transmis alors chacun dans ces 
troncons en fonction des caracteristiques de 
ceux-ci. 

8. Dispositrf de dSploiement d'un cable de filotrans- 15 
mission suivant Tune quelconque des revendica- 

tion 4 a 7, caracteris6 en ce que ladite bobine (7) 
est enfermee dans un conteneur (9) carene, qui 
renferme toute structure et dispositrf associe a 
ladite bobine (7) et dont les dimensions et carac- 20 
teristiques permettent sa fixation a rarri^re dudit 
engin (1) lors de son stockage et de son Ian ce- 
ment depuis tout syst&me (8) adapte pour cela et 
situe sur la plate-forme (2). 

25 

9. Dispositrf de deploiement d'un cable de filotrans- 
mission suivant Tune quelconque des revendica- 
tions 4 a 8, caracterise en ce que I'ensemble des 
troncons de c^ble (3) de resistance a la traction 

la plus faible, est un fil de petit diametre constitue 30 
d'au moins une fibre optique et n'ayant qu'une 
charge de rupture de 50 N maximum. 
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